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연구주제 Informatic Mobility for Visual field detect Person

기술분야 IT, 의료, 인공지능

특화분야구분
(해당항목 체크)
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(해당항목 체크)

1. 지정 (산업체 제공 주제) ∨

2. 자유 (수요분석을 통한 자율 주제)

활용관심분야
(해당항목 체크)
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연구팀원1

성명  남○○ (인) 학번 201X000000

소속 성균관대학교 ○○○학과 3 학년

연락처(HP) 010-0000-0000 이메일 email@skku.edu

연구팀원2

성명 윤○○ (인) 학번 201X000000

소속 성균관대학교 ○○○학과 4 학년

연락처(HP) 010-0000-0000 이메일 email@skku.edu

연구팀원3

성명 박○○ (인) 학번 201X000000

소속 성균관대학교 ○○○학과 2 학년

연락처(HP) 010-0000-0000 이메일 email@skku.edu
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연락처(HP) 010-0000-0000 이메일 email@skku.edu

본인은 상기 연구과제를 성실히 수행하고 귀 사업단에서 정한 사업 관련 사항을 준수할 것을 서약하
며 위와 같이 신청합니다. 
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S-HERO 연구계획서

① 연구추진 요약서

연구주제 Informatic Mobility for Visual field detect Person

연구요약

시각장애인 중 시야 협착 증상을 가진 저시력자에게 이동 중 필요한 환경 정보를 
맞춤형으로 제공하고 이동에 편의를 제공하는 개인용 이동수단을 개발하고자 한다.
시각장애인에게 맞춤형 정보를 제공하기 위해서는 시각장애인의 시야 맹점에서 발생하는 
장애물을 인공지능 기반 영상처리로 판단해야한다. 장애물로 판단이 되면 이 정보를 
시각장애인에게 직관적인 경보알림시스템으로 장애물의 거리정보와 방향정보를 전달한다.

연구목적

시각장애인 중 시야협착 증상을 가진 저시력자의 이동편의성을 향상시키기 위한 서비스를 
개발하고자 한다. 저시력자는 증상에 따라서 시야범위가 사람마다 다르다. 또한 저시력자는 
이동 중에 보행자와 부딪치는 것을 가장 두려워 한다는 인터뷰 결과가 있다. 따라서 우리는 
저시력자가 이동 중 필요한 환경 정보를 맞춤형으로 제공하고 이동에 편의를 줄 수 있는 
개인용 이동수단을 개발하고자 한다. 

연구내용

[Information System]
시야협착증상을 가진 저시력자가 이동 중 마주치는 장애물의 거리정보는 음의 간격으로 
판단하고 방향정보는 음의 옥타브로 직관적으로 판단할 수 있다.

[Autonomous System]
저시력자 시야 맹점에서 충돌이 예상되는 보행자가 나타나면 OpenCV 영상처리로 보행자를 
판단하고 신호를 전달한다.

[Driving Control System]
저시력자가 대처하기 힘든 경우나 긴급 상황의 경우 초음파센서로 물체의 거리를 판단해서 
멈추거나 회피하는 제어를 한다.

기대효과

인구는 전 세계에 약 2억 8000만 명이며, 이중 4,500만 명이 완전 실명상태(2011년 
국제실명예방기구)라는 조사 결과 국제실명예방기구에 따르면 시각장애 인구의 90%가 의료 
환경이 열악한 빈국에 거주하고 있으며 WHO에 따르면 이러한 추세라면 2020년에는 약 
7,600만 명의 사람들이 실명에 이를 것이라고 한다.

이동 중 보행자와 충돌을 가장 두려워하는 저시력자에게 개인 맞춤형 위험 정보를 직관적인 
제공함으로써 이동의 불편함을 조금이나마 해결해 줄 수 있다. 또한 인공지능 기반 I_MVP 
알고리즘은 학습을 하면서 비장애인이 사용할 수 있는 보편적 시스템이 될 수 있다.



② S-HERO 연구 추진계획서

* 아래 사항에 대하여 구체적으로 기술하여 주시기 바랍니다.  

1. 연구목적과 필요성

- 2012년 이후부터 모빌리티 통계는 성장률은 소폭 감소했으나, 모빌리티의 시장전망은 7조6000억 이상으로 

충분한 시장이 형성됨을 알 수 있음

- 이룸센터 시각장애인 상담사 ‘최정금’씨 인터뷰를 진행하고 시각장애인이 이동할  때 어려운 부분이 많다는 

얘기를 들음

- 특히, 시각장애인은 보행자와 부딪치는 것을 가장 두려워한다고 함

- 고령화가 진행될수록 시야질환을 가진 환자의 비율이 높아지고 저시력자 비율도 높아짐

- 현재 저시력자는 이동할 때 도움을 줄 수 있는 제대로 된 수단이 없어서 불편을 겪고 있음

2. 연구방법

- I_MVP의 전체 시스템은 인지한 장애물을 

직관적으로 전달하는 Information System,

- 장애물이 보행자인지 아닌지, 위험한 상황인지 

아닌지 판단하는 Autonomous System

- 시각장애인이 보행자를 피하지 못했을 때 

차체를 제어해주는 Driving Control 

System으로 이루어짐



[Information System]

[Autonomous System]

- 저시력자 시야 맹점에서 충돌이 

예상되는 보행자가 나타나면 OpenCV 

영상처리로 보행자를 판단하고 신호를 

전달함

- 자율주행 시스템은 이미지 분류와 

딥러닝으로 나뉨

[Driving Control System]

- 저시력자가 대처하기 힘든 경우나 긴급 상황의 경우 초음파센서로 물체의 거리를 판단해서 멈추거나 

회피하는 제어를 함



3. 연구 추진일정

4. 연구결과의 기대효과 및 활용방안
- 영상처리 기반 자율주행이 가능한 개인용 이동수단 특허 등록

- 개인용 이동수단에 적용된 직관적인 사운드 시스템으로 사고예방기능 특허

5. 추후연구
- Information system의 외부 환경을 고려한 주파수대역, 정보전달의 직관성 실험 및 보완

- 영상처리 범위와 초음파 범위의 최적화 실험

- 야간에 대응하기 힘든 영상처리의 한계점을 보완할 시스템 구현

월　
 연구내용

4 5 6 7 8 9 10 11 12

OPENCV 환경구축

시장조사

자율주행 퍼스널 모빌리티 플랫폼 제작

청각정보 전달 효용성 실험

통신 구현 및 자율주행 테스트

비즈니스 플랜 작성

최종보고서 작성 및 발표



③ S-Hero 연구팀 분담표

구 분 성 명 소 속 역 할

지도교수 한ㅇㅇ

성균관대학교 

- 기술자문

ㅇㅇㅇ과(부)

산업체멘토 문ㅇㅇ

ㅇㅇㅇ 연구소

- 시장분석
- 기술자문

기술개발팀

팀장

연구팀장
(대학원생) 

황ㅇㅇ

성균관대학교 
- 총괄 팀 운영
- 지원금 관리
- 시장조사

ㅇㅇㅇ과(부)

연구팀원

남ㅇㅇ

성균관대학교 

- 자율주행 개인용 이동수단 플랫폼 설계 및 제작

ㅇㅇㅇ과(부)

윤ㅇㅇ

성균관대학교 
- 시장조사 및 인터뷰
- 비즈니스 플랜 작성
- 통계 및 데이터 분석

ㅇㅇㅇ과(부)

박ㅇㅇ

성균관대학교 

- 직관적인 정보전달 방법 구상
- 청각 정보 전달 시스템의 인간공학적 평가

ㅇㅇㅇ과(부)

김ㅇㅇ

성균관대학교 
- 인공지능 알고리즘 구현
- 영상처리 오픈소스 활용
- 밸런싱 제어 및 통신 구현

ㅇㅇㅇ과(부)



 ④ 예산집행 계획(안)

(단위: 원)

예산세목 지원금액
산출근거

사용
금액용도 사용내역 단가 수량 금액

(VAT포함)

연구수당 1,700,000

연구수당 연구팀장 900,000 1 900,000

1,700,000연구수당 지도교수 400,000 1 400,000

연구수당 산업체멘토 400,000 1 400,000

연구장비/
재료비

4,300,000
~ 4,700,000

연구재료 NVDIA TX 자율주행 보드 500,000 1 500,000

3,620,000

연구장비 스트레오 카메라 250,000 5 500,000

연구재료 BLDC 모터 300,000 4 1,200,000

연구재료 리튬이온 베터리 80,000 4 320,000

연구재료 라이다 센서 500,000 1 500,000

연구재료 프레임 주문제작 600,000 1 600,000

연구활동비

시험분석료 시험분석의뢰 300,000 1 300,000 300,000

연구과제
추진비

회의비 140,000 4 560,000
770,000

교통비 및 여비 35,000 6 210,000

총계
6,000,000 
~ 6,400,000

6,390,000


